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Τυπολόγιο οπλισμένο σκυρόδεμα
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Πλακοδοκός
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Πλακοδοκός σε κατά μήκος διάτμηση
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Δοκάρια  σε Διατμηση
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	VRd,max
	VRd,s

	θ=22ο, (cotθ=2.5)
	0.35*A
	2.5*B

	θ=45ο, (cotθ=1)
	0.5*A
	B




Διαδικασία επιλογής γωνίας θ:
· Ξεκινάμε από μια γωνία θ=22ο και υπολογίζεται η VRd,max και γίνεται ο έλεγχος (VRd,max>VEd) εάν επαρκεί τότε για αυτή τη γωνία (θ=22ο) υπολογίζεται ο οπλισμός διάτμησης από την VRd,s   
· Εάν δεν επαρκεί ο έλεγχος (VRd,max>VEd) τότε αυξάνεται η γωνία θ (π.χ. θ=30ο)  και επαναϋπολογίζεται η VRd,max και γίνεται ξανά ο έλεγχος (VRd,max>VEd) εάν επαρκεί τότε για αυτή τη νέα τιμή της γωνίας θ (θ=30ο) υπολογίζεται ο οπλισμός διάτμησης από την VRd,s, αλλιώς επαναλαμβάνεται η διαδικασία με ακόμη μεγαλύτερη γωνία θ έως ότου να επαρκεί ο έλεγχος (VRd,max>VEd) και στη συνέχεια υπολογίζεται ο οπλισμός διάτμησης από την VRd,s.
· Η μέγιστη γωνία που μπορεί να πάρει η θ είναι 45ο .  
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Επίσης σύμφωνα με τον ΕC8 επιβάλλεται πύκνωση των συνδετήρων στην κρίσιμη περιοχή lcr=h=0.6m. Η απόσταση των συνδετήρων στην περιοχή αυτή ορίζεται:
s=min (hw/4; 24dw; 225; 8dl)
hw: υψος δοκού
dw: διάμετρος συνδετήρα
dl: διάμετρος διαμήκους οπλισμού 

Για τα υποστυλώματα:
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Υποστυλώματα
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Αγκυρώσεις 
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where
I, I, are the column and beam uncracked second moments of area
I, I, are the column and beam lengths
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Stress block diagram for columns
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Slenderness

Eurocode 2 states that second order effects may be ignored if they
are less than 10% of the first order effects. As an alternative, if the
slenderness (A) is less than the slenderness limit (4., then second
order effects may be ignored.

Slenderness, A = /i where i = radius of gyration and slenderness limit.

20ABC _ 154C
vn vn

A=

lim

where
A=1/(140.2 @) (if . is not known, A = 0.7 may be used)
B =V1+2w, (if , reinfokcement ratio, is not known,
B = 1.1 may be used)
C=1.7 =1, (if ry is not known, C = 0.7 may be used — see below)
n=Ne/ (A fu)
I =Mau/Mg,
Moy, Mo, are the first order end moments, |Me| = [Moi|

If the end moments M,, and M., give tension on the same side,
r» should be taken positive.
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Biaxial bending

The effects of biaxial bending may be checked using Expression (5.39),
which was first developed by Breslaer.

a a
(o) - )=
Mz Mgy
where
M.y = Design moment in the respective direction including second

order effects in a slender column
Mz, = Moment of resistance in the respective direction
a = 2 for circular and elliptical sections; refer to Table 5 for rectangular
sections
Neu=Afu+Afro
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