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1o

i) Áí y = y(x) íá ëõèåß ç äéáöïñéêÞ åîßóùóç

−y′ cosx = y sinx:

ii) ¼ìïéá íá õðïëïãéóôåß ç ìåñéêÞ ëýóç ôçò äéáöïñéêÞò åîßóùóçò

y′′ + 4y′ + 5y = 0; üôáí y′(0) = 1 êáé y(0) = 0:

2o

i) Íá õðïëïãéóôåß ôï äéðëü ïëïêëÞñùìá∫ ∫
D

(x− 2y) dx dy; üôáí D =
{
(x; y) ∈ ℜ 2 − 1 ≤ x ≤ 1; 0 ≤ y ≤ x2

}
:

ii) Íá ìåëåôçèåß ùò ðñïò ôçí ýðáñîç áêñüôáôùí ç óõíÜñôçóç

f(x; y) = x2 + y2 − 2x− 2y + 1:

3o

i) Áí y = y(x), íá õðïëïãéóôåß ç ëýóç ôçò äéáöïñéêÞò åîßóùóçò

y′ + y = e−x:

Õðüäåéîç: Ç ìç ïìïãåíÞò ãñáììéêÞ äéáöïñéêÞ åîßóùóç 1çò ôÜîçò y′+ay = r(x) üðïõ a óôáèåñÜ Ý÷åé ìåñéêÞ
ëýóç ôçí

yp = e
−ax

[∫
e
ax

r(x) dx

]
:

ii) Íá õðïëïãéóôåß ç åîßóùóç ôïõ åöáðôüìåíïõ åðéðÝäïõ óôç óöáßñá ìå åîßóùóç x2+y2+z2 = 14
óôï óçìåßï P (1; 2; 3).

iii) Íá õðïëïãéóôåß ç ðáñÜãùãïò df=d t, üôáí

f(x; y; z) = x2 + y2 − z2 êáé x = cos t; y = sin t; z = t:
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